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1) Akční členy, servomotory – elektrické, pneumatické, hydraulické. 

 

2) Krokové motory, konstrukce krokového motoru s aktivním rotorem, princip, způsob řízení a 

použití krokových motorů. 

 

3) Asynchronní a synchronní motory-konstrukce, ovládání, řízení otáček motoru frekvenčním 

měničem, soft startér, využití v automatizaci. 

 

4) Stejnosměrné motory – druhy a konstrukce, ovládání DC motorů, H-můstek a jeho princip, 

využití v automatizaci.  

 

5) Základní pojmy řízení. 

Účel a důvody automatizace, základní pojmy řízení a automatizace 

 

 

6) Regulované soustavy. 

Statické, astatické, řád soustavy, zesílení a časová konstanta soustavy. 

 

 

7) Regulace, blokové schéma regulačního obvodu, popis jednotlivých členů, druhy regulací, funkce 

a druhy regulátorů. 

 

 

8) Signál, definice signálu, druhy signálu, popis analogového a číslicového signálu, digitalizace 

analogového signálu.  

 

 

9) Senzory mechanických veličin, pohybu, otáček, průtoku, hladiny. 

 

 

10) Senzory – připojení k řídicímu systému, zpracování signálu 

 

 

11) Senzory teploty a tlaku 

 

 

12) Vlastnosti regulovaných soustav, stabilita a kvalita regulačního systému 
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13) Digitalizace signálu na převodnících A/D, D/A , aplikace v PLC systémech a mikrokontrolerech. 

 

 

14) Logické funkce-popis, tvorba funkce, Booleova algebra, minimalizace funkcí. 

 

 

15) Mikrokontrolery a jednodeskové počítače, druhy, využití, senzory, displeje, rozšiřující moduly, 

přenos dat, příklady praktického použití. 

 

16) Programovatelné logické automaty PLC-princip činnosti, využití, výhody/nevýhody, blokové 

schéma PLC, vstupy/výstupy, rozšiřující moduly. 

 

17) Programovatelné logické automaty PLC-ovládání logickými funkcemi – řádková schémata, 

blokování nulou, blokování jedničkou 

 

18) Programovatelné logické automaty PLC-vysvětlení funkce obvodů ON-DELAY, OFF-DELAY, 

AND EDGE, NAND-EDGE , programování sekvenčního řízení pomocí obvodů ON-DELAY, 

OFF-DELAY, AND-EDGE ,NAND-EDGE 

 

19) Programovatelné logické automaty PLC-vysvětlení funkce obvodu posuvného registru, kruhový 

registr, programování sekvenčního řízení pomocí obvodů posuvného registru  

 

 

20) Trendy automatizace, internet věcí. Systémy domácí automatizace, použití, druhy ovládání a 

přenos informací, používané systémy. Automatizace inteligentních budov, definice, příklady, 

systémy. 
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